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Цель и задачи практики

Цель

Освоение полного цикла топографо-
геодезических работ для создания 
топографической карты 

Задачи

▪ Провести рекогносцировку и создать планово-
высотное-обоснование

▪ Выполнить тахеометрическую съемку 

▪ Создать и наполнить базу пространственных 
данных

▪ Составление топографического плана
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Топографический план 



Место проведения
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Карта окрестностей ББС

Обзорная экскурсия 

Работы на территории 
станции



Основной цикл геодезических работ
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1. Рекогносцировка 2. Развитие ПВО 4. Камеральные работы3. Съемка 

+ изучение 
дополнительных 

видов работОсновные этапы работы:

Камеральные работы: выгрузка 
данных 

Развитие ПВО: нивелирные 
работы

Съемка: установка прибора 



Основной цикл геодезических работ

Развитие планово-высотного обоснования: теодолитные и 
нивелирные работы  
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Выполнение нивелирного 
хода 

Выполнение теодолитного
хода 

Схема теодолитного хода 



Основной цикл геодезических работ
Развитие планово-высотного обоснования 

Статические ГНСС-измерения 
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Схема развития съемочной сети методом спутникового 
позиционирования

Пример установки 
ГНСС-приемника

Пример установки ГНСС-
приемника



Основной цикл геодезических работ
Съемка
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Установка отражательной
вехи 

Выполнение измерений

Установка тахеометра

Класс объекта Свойство объекта

gdz (геодезические 

пункты)

1 (пункты долговременного закрепления)

2 (пункты временного закрепления)

rst (растительность 

и грунты)

k (контуры растительности)

p (просеки)

od (одиноко стоящее дерево)

ok (одиноко стоящий куст)

c (клумба)

s (пески)

hyd (гидрография)

o (отметки урезов)

r (реки и ручьи)

b (полоса осушки)

p (пруд)

s (надводные скалы)

m (мост)

brd (ограждения) z (забор)

rlf (элементы 

рельефа)

Фрагмент таблицы классификатора объектов 



Обработка полевых данных
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Камеральные работы 

Привязка и классификация: 
регистрация точек (присвоение системы 
координат) и разделение точек по типам 
объектов

Таблица полученных точек Результат классификации точек



Разработка базы пространственных данных 
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Камеральные работы 

Выделение типов объектов, их ручная оцифровка

Результат наполнения базы данных
Камеральные работы



Результаты
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Камеральные работы

Интерполирование всех высот 
полученных точек, построение цифровой 
модели рельефа 
Построение горизонталей на её основе

Фрагмент полученной ЦМР
Интерполяция высот точек

Фрагмент ЦМР с горизонталями 



Оформление карты
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Камеральные работы 

Присвоение полученным объектам 
необходимой семантики

Объект Условный знак

Горизонтали

Река

Контур растительности

Грунтовая дорога

Тропа

Полоса осушки 

Фрагмент таблицы условных знаков 



Топографический план масштаба 1:500

Оформленный топографический план Фрагмент топографического плана 
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Дополнительные виды работ
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Результат эхолотирования

Эхолотирование

Данные с эхолота

Выполнение эхолотирования



Дополнительные виды работ
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SLAM - сканирование 

Выполнение SLAM-сканирования 

Обработанные данные со SLAM-сканера



Итоги работы
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▪ Выполнена рекогносцировка и создано 
планово-высотное обоснование

▪ Проведена тахеометрическая съемка
▪ Разработана структура базы данных , 

создан единый классификатор 
объектов, проведена оцифровка 
объектов 

▪ Составлен топографический план 
масштаба 1:500

Итоговый топографический план
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Дополнительные виды работ
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Аэрофотосъемка 

Результат аэрофотосъемки 
Запуск DJI Phantom 4 Pro


